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Komponenten USB Pocsag Sender

1. Arduino Nano

Fertiges Prozessorboard mit AT-Mega 328p und vorinstallierten Arduino Bootloader, mini
USB Anschluss mit FTDI Chip.




2.Sendeplatine

Sendeplatin mit dem SI570 mit LVDS Ausgang Frequenzbereich von 10-215 Mhz von
Silaps.




2. Aufsteckboard

Das Aufsteckboard dient zur Verbindung der Prozessorplatine mit der Sendeplatine.
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Erster Test Arduino Board

1.Anschluss an den PC

Das Board uiber einen MINI USB Kabel mit dem PC verbinden. Bei Windows 7 wird das
Board automatisch erkannt. Bei Windows XP muss man den Treiber noch installieren. Die
Treiber findet man bei FTDI auf der Internet Seite. Die Treiber die ich unter XP verwende
liegen dem Projektordner bei.




Einstellen FTDI Chip tiber MPROG

1.MPROG

MPROG auf der Internetseite von FTDI laden. Ich verwende die Version MPROG V3.5

Liegt im Projekt Ordner

MProg - Multi Device EEPROM Programmer V 3.5

File Device: Toaols Help

L S 1 e ) /i
[~ Basic Detailz - 1 — USB Power Optionz = | FT2232C0 Options IFTQSZAS_PJ

€~ Zelt-Fowered

— LZB Serial Mumber Contral

— USB Remote Wake Up
I~ Ermkle USE Remote ke Un

— Product and Manufacturer Descriptor Strings
Wanut CLIEET HFrod) t

l =

— Programming Options

|




2. Projekt 6ffnen

Uber File > Open Projekt auswahlen

MProg - Multi Device EEPROM Programmer [ Program Mode )

New Ctri [ )_".'I % | ;'J ? ‘ o J E]
op | FT2232C/D Options lilFT23;_ﬂ_P_]l

1 — USB Power Cptions:

s - LIS Serisl Number Corteol

¢ Exit

it B

— Bl 1 C Device Specific Options -

- USB Remote Wake Up
I Ersile U=E Remote Wiske L

— Procuct and Manufacturer Descriptar Strings

— Programming Options

~




3.Datei auswahlen

Datei FTDI.ept auswéahlen

Offnen

Zuletzt
wenyendete 0

T2

Dezkiop

¢

Eigene Dateien

<

Arbeitzplatz

T

ung

Suchen in; | =3 Templates

Metzwerkumageb  Dateiname:

Drateityp:

FTDIept

| EEPROM Program Templates

=
=]

Offnen |
Abbrechen _




4. Einstellungen kontrollieren

MProg - Multi Device EEPROM Programmer [ Program Mode )
File Device: Tools Help

HEEO0 pla|7]

- USB Powwer Options
(+ Bus Powered

" Self Powered
LISB %D i PID |FTDI Default - L

UZB Serial Mumber Control
AUHEEES |t 7 LEERRIE | Serial Number Prefix 2 digits

%_' Uze Fixed Serial Number

E B £ 1C Device Specific Options - P
USA Yersion Mumber m I__N_—
[~ Disable USE Serial umbet =
[ Pull Dowvn 10 Pins in LUISB Suspend ; - LISB Remote Wake Lp
|~ Enahle USB Remote Wake Up

- Product and Manufactffer Descriptor Strings
Manutacturer Product Description

illi Amps

FT

jFTDl 1USB Pocsag Sender

— Programming Options

-

[ irwert ééﬁééléignalls -

12 Cortrols

o]

FT232R |FT2232Hl] Frazs | P]'

I Invert THD
I Invert RRD
Invert RTS#
vert CTER
wert DTRA
Invert DSRE
I Invert DCO#
I Inwvert RIZ

FHLED# > co
THLED# b PO
THDEM bl 2%

PRI v | C3

SLEER# ~|ca

I High Current H0's
I Load D2RK driver




5. Einstellungen in Chip iibertragen

Einstellungen in Chip Ubertragen

MProg - Multi Device EEPROM Programm ar [ Program Mode ®

File Device: Tools Help a
\_/

NEEO0
e Bus Povwer
Device Type |FT232R hd (% Bus Powered

?| e ﬂ

FT232R | FT223zH | Frazs ¢ »

- Basic Detailz - 1 — USB Power Cptions:

500 mili Amps || rvvert R;Sﬁééléignals-
" Self Powered
USB YID [ PID |FTDI Defautt - [ Invert THD
LISE Serial Number Contral [ Invert RRD
andar o o e W o [ | ) ) o e I Invert RTS#
i Serial Mumber Prefix 2 digits ) F:T [ Ireeert CTS#
%_' Uze Fixed Serial Number W Invert DTRA
- BM § C Device Specific Options — i i e I Invert DSRA
LS8 Yersion Mumber IUSB 20 - I—‘—‘—: 2 I Irveert DCOw
[ Disshle USB Serial Mumber [ Irevert Ri#
[ Pull Dowvn 10 Pins in LUISB Suspend - LISB Remote Wake Lp - WO Controlz

|~ Enable USB Remaote Wake Lip FsLED# | CO
' THLED# -1
THDEM *|c2

- Product and Manufacturer Descriptor Strings i PO - (O3
Manutacturer Product Description

[Fro USB Focsag Sendsr SCEERY ~|c

Programming Dptions

| I High Current H0's
I Load D2RK driver

MPROG schliessen

Arduino Board vom Rechner trennen und wieder verbinden. Jetzt sollte der
Rechner eine neue Hardware finden und dem Board eine neue Schnittstelle
zuweisen.




Software auf Arduino tibertragen

1.Software PocsagSender.exe 6ffnen

Vorraussetzung: Arduino-Board mit der USB Schnittst elle des PC
verbinden.

Software 6ffnen es erscheint folgende Fehlermeldung.

@ (102} sender wirde nicht gefunden

Die Fehlermeldung erscheint, da noch keine Firmware auf das Arduino
Board aufgespielt wurde und die PC Software mit dem Arduino Board nicht
kommunizieren kann.

Die Fehlermeldung mit OK bestétigen.

2.Reiter Einstellungen betatigen

¥ POCSAG Testsender 1.03 ® 2014
Senden Einstellungen }Ahg\emh ] Testfunktmnen}

Baudrate- Senden invertiert Kanal Sendetext -

512 Baud  Ja Kanal 56 = ¥ Sendetext Alpha Benutzerdefiniert

& 1200 Baud & MNein Testnachricht Pocsag Testsender mit Bascom AVR [ Arduino NAND
2400 Baud

¥ Datumn / Uhrzeit mitsenden

Kanalraster Preamblelange Band Infa
125 kHz 18 *99 Bit + OB Softwareversion v 1.03 Kanstante 51570
@ 20kHz cus Firmmweareversion : ¥ Kaonstante 2400 Baud :
Lo Bascom-Yersion : ¥ Konstante 1200 Baud
Test-Ric Frequenzausgahe R R
peichEs 1212 Kanalfrequenz\gj Grundenstellun Update Sendemodul
‘Sender suchen an COM 256 38400,H0, 8,1, NO HANDSHAKE 12:09:24  28.03.2014

In dem Fenster befindet sich ein Button Update Sendemodul
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3.Update Sendemodul betitigen

Infarmation

L]
J{) Ipdate Sendemodul starten?

[ ] e |

Meldung mit JA bestatigen

4.Serielle Schnittstelle auswahlen

Update starten? k

-Schnittstelle auswahlen

[EETTTI -

Ok | Abbruch

Auswahl der seriellen Schnittstelle die der Rechner dem Arduino Board
zugewiesen hat.

Schnittstelle findet man Uber die Systemsteuerung des Rechners heraus.

Meldung mit OK bestatigen.
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Die Software schlie8t sich automatisch und der Upload Vorgang wird
gestartet.

Es erscheint folgendes Fenster

EX AvrDude GUI Update Sendemodul EI@

Uerbindung zum Arduino WNano...
Die Uoreinstellung fir die Datenhits ist 7.
Die Voreinstellung fiir die Paritdt ist gerade.

m

Status von Gerdt COM3:

Baudrate: 38480
Papitat: Euen
Datenhits: ?
Stoppbits: 1
Timeout: ON
RON-ROFF: OFF
CIS-Handshaking: OFF
DER-Handshaking: OFF [}
DER-Priifung: OFF
DTR-Signal: ON
RIS-S8ignal: OFF

Kommt es zu einem Fehler findet man im Ordner Firmware in der Datei
OUTPUT.TXT den genauen Fehler.

12



5.Software PocsagSender.exe neu starten

Vorraussetzung: Arduino Board ist mit Rechner verbu nden
Software neu starten. Nun solte die Software das Arduino-Board
automatisch suchen und auch finden. Wenn alles korrekt gelaufen ist sollte

nun das Arduino Board erkannt werden und folgende Fehlermeldung
ausgegeben werden.

Fehler E]

@ (125} 51570 hat sich nicht gemeldet

Diese Fehlermeldung kommt zustande, da die Sendeplatine noch nicht
vorhanden ist und die Software nach dem Erkennen des Senders die
Sendeplatine Uberpriift.

Nach betétigen des OK Buttons sollte bei korrekt erkanntem Arduino Board
folgender Bildschirm erscheinen

¥ POCSAG Testsender 1.03 © 2014
Senden ]Emste\lumgen} Abgleich ] Tesﬁunktwuneﬂ

Pocsag - Senden Ric - Liste

Ric - Adresse Funktion Mehrfachaussendung RiczAdresse I Bieschreibung
A - [T 12345 Musterstadt

Modus Verzdgerung %

ALPHA i Sekunden

Sendetext
| Testnachricht Pocsag Testsender mit Bascom AVR / Arduino NANG

Sendel E £ MNeuer Eintrag lgschen
|[l_ ﬁerﬁundanm\t:COMMBS‘}DDJNOJ 6,1, NOHANDSHm 13:33:07  28.03.2014

Anzeige der verbundenen COM Schnittstelle

13



Zusammenbau Sender

1. Aurduino Board auf die Aufsteckplatine stecken

14



2.Sendeplatine aufstecken
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2.Sender mit dem PC verbinden

Der Sender kann nun mit dem PC verbunden werden. Es erfolgt nun ein kleiner Test der
LED’s gelb und gruin. Ist der Sender betriebsbereit dann blinkt die gelbe LED. Diese LED
signalisiert das keine Verbindung zur Software besteht.

Die Software 6ffnen. Jetzt sollten alle Fehlermeldung verschwunden sein und die gelbe

LED beginnt dauerhaft zu leuchten.

¥ POCSAG Testsender 1,03® 2014

enden |Emste\lungen} Abglich | Tesﬁunkﬁunen}

Pacsag - Senden

Ric - Adresse Funktion Mehrfachaussendung
| kAt

Modus Yerzdgerung

AP - [ sy
Sendetex

| Testnachricht Pocsag Testsender mit Bascom AYR { Arduing NAND

Jenden Erbinder

' ~Ric - Liste

Ric-Adresse IBeschreibung

12345

Never Eintrag

Musterstadt

[dschen

] Yerbunden i £ COML4 G640,40, 6,1, MO HANSHAKE

135353 28.03.2014
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3. Frequenzabgleich

Register Testfunktionen offnen

2 POCSAG Testsender 105 € 2014 ==
Senden | Einstellungen | Abgleich Testfunktionen ]
Test - Ric - Senden Test - S570 k
Ric -Adresse Funktion Status 5 UEnz
1212 A x | 15000000 H
Intervall 1 i
R8 HS_DIV
j_ Sekunden =] F XTAL
R10
Ri1:
R12
Starten
‘; ._! Verbunden mit : COM3 33400,NC, 8.1, NO HANDSHAKE ' 110521 24.05.2004

Im Eingabefeld START-UP Frequenz die Frequenz eingeben die der SI570 beim
Einschalten hat.

Wurde der SI570 bei BOX73 bestellt ist die Start Up Frequenz 15Mhz.

Button Starten betatigen.

Es erfolgt jetzt ein kleiner Test des SI570. War alles korrekt werden die Registerinhalte
R7-R12 angezeigt. Aus diesen Registerinhalte und der Start Up Frequenz wird nun die
Konstante F_XTAL berechnet und angezeigt. Die Konstante sollte im Bereich von
114,25000 — 114,35000 liegen

17



0% POCSAG Testsender 105 © 2014
Senden | Einstellungen | Abgleich Testfunkiionen ]

Test - Ric - Senden

Ric - Adresse Funktion
1212 A
Intervall

J_ Sekunden

Test - SI570

Status START-UP Frequenz
Berechung 15000000 Kz
R7: A8 N1:36

R§: C2 Shg

R9. A8 F_XTAL: 11431047
R10:40

R11:AA

R12-CA

F_XTAL ibernehmen

=8 ol

Starten Starten
17— Verbunden mit: COM3 38400 N0, 8 1, NO HANDSHAKE |

111705 24.05.2004

mit dem Button F_XTAL Ubernehmen kann der errechnete wert in
den Speicher des Senders Gibernommen werden

Sender ist betriebsbereit

18



Software Register Senden

® POCSAG Testiender 1.03 © 2014

Ric - Liste

A Ric—AdressQ | Beschreioung
[1/ 12345 Musterstadt
Verzdgerung \
]— SekundD@
Sendetext \

Testnachricht Pocsag Testsender mit Bascom AVR { Arduing NAND
lSenden erbinter Neuer Eintrag Iﬁs%en
/T \ [yeybundeniyic : CoM14 38400, H0, 6|1, HO HANDBHAKE ey o
v
9

6 7 8 10 11 12

13

1. Auswahl Modus

-Alpha Es kdnnen Alphazeichen gesendet werden

-Beep Es konnen keine Alphazeichen gesendet werden

2. Ric Adresse

Eingabe der Ric Adresse von 8 - 2047999

19



3. Auswahl Funktion
Unterric die gesendet werden soll (A-D)
4. Mehrfachaussendung
Anzahl Sendungen die nacheinander erfolgen (1-99)
5. Ric Liste
Hier kann man Uber den Button 11 eine eigene Ric Liste abspeichern

Bei doppelklick auf die Ric Adresse wird diese im Eingabefeld
Ubernommen

6. Sendetext

Im Modus Alpha kann man hier den Text der gesendet werden soll
eingeben

7. Button Senden
Telegramm senden
8. Statusanzeige

Anzeige wann der néchste Verbindungstest durchgefuhrt wird. Die
Software Uberpriift alle 10sec ob der Sender sich noch meldet.

9. Button verbinden

Bei fehlerhafter Verbindung kann man erneut versuchen den Sender zu
finden

10. Statusanzeige
Anzeige mit welcher Schnittstellennummer der Sender verbunden wurde
11. Verzogerung

Bei Mehrfachaussendung kann man hier die Zeit zwischen einzelnen
Sendungen eingeben 1-999 sec.

12. Button neuer Eintrag

Neuer Eintrag in die Ric Liste vornehmen

20



13. Button léschen

Eintrag aus der Ric Liste entfernen > Ric Adresse anklicken Button
I6schen betétigen

21



Software Register Einstellungen

1 2 3 4 5 6 7 8 9
CER
 51Y Baud rJa , 3 v Sendetext Alpha Benufzerdefiniert
1200 Bauc & Mein Testnachricht Pocsag Testsender mit Bascom AYR / Arduing NAND
© 2400 Eaud ¥ Daturn { Uhrzeit mitsenden
Kanalraster- PreamhlElange Band Info
125k 18 99 Bit # OB Softwareversion |V 1.03 Kaonstante 51370 114.30990
& 2 kHz CUB Firmwareversion ¥ 10511 Konstante 2400 Baud : 5604
L Bascom-Version ¥ 207 Kenstante 1200 Baud - 13273
TeshRic e Konstante 512 Baud: 31330

s

nalfrequenz\gj Qrundeinste\lung‘ Wndate Sendernodul I Reset ‘

K 712
] 'Verb'uf'den it COM14 38400, 6,1, O HANDSHAKE / ’
i i v i ‘

10 1 12 13 14

09:12:02 ‘?9.03.2014

v
16

6«

1. Auswahl Baudrate mit der das Telegramm gesendet werden soll

2. Auswahl Kanalraster Abstand der Frequenz der einzelnen Kanale. 20 kHz Standart
3. Auswahl ob das Telegramm invertiert gesendet werden soll

4. Eingabe Lange des Vorspanns der gesendet wird. Mindestens 576 Bit ( 18 * 32 Bit )
5. Auswahl Kanal

6. Auswahl Ober- Unterband

7. Auswahl ob Datum und Uhrzeit mit gesendet werden.

22



8. Auswahl Benutzerdefinierter Text in Sendetext ibernehmen
Bei dieser Auswahl wird immer der Text der unter 9 eingegeben wurde beim wechseln
der Fenster in das Eingabefeld im Register Senden unter Sendetext ibernommen.
9. Eingabefeld Benutzerdefinierter Sendetext
10. Button speichern
geanderte Konfiguration speichern
11. Eingabe Testric der im Register Testfunktionen gesendet werden kann
12. Auswahl Teiler Ausgabefrequenz - Reichweitenveranderung.
Beispiel:
Kanal 55 OB
Kanalfrequenz : 173.240 Mhz
Auswahl: Kanalfrequenz/9 = Ausgabefrequenz 173.240/ 9 = 19.248 Mhz
Sender sendet auf 19.248 Mhz.
13. Button Grundeinstellung

Grundeinstellungsdaten wie Konstante SI570 und Konstanten der Baudrate auf
Auslieferungsstand setzen.

14. Button Update Sendemodul

Die Software kann mit diesem Button auf das Arduino Bord aufgespielt werden
15. Button Reset

Reset Sendemodul durchfiihren

16. Anzeige der einzelnen Konstanten

23



Software Register Abgleich

Das Register Abgleich solite man eigentlich nicht benétigen. In
diesem Register hat man die Moglichkeit die Sendefrequenz und
die Baudrate zu Gberpriifen und gegebenenfalls anzupassen.

Bei Abgleich Baudrate wird dauerhaft ein Vorspann gesendet mit diesem
Vorspann kann man die Frequenz und somit die Baudrate Uberprifen.

Bei Abgleich Frequenz wird die Frequenz des Kanals den man unter
Einstellungen ausgewéhlt hat ausgegeben. Gleichzeitig wird auch der
Parameter den man unter Einstellungen Teilungsfaktor Frequenzausgabe
ausgewahlt hat mit berlicksichtig. Die Ausgegebene Frequenz wird in der
Software angezeigt.

Eine Sicherheit ist mit eingebaut. Wenn eine Ausgabe ob Baudrate oder
Frequenz gestartet wurde und innerhalb von 30 sec keine Aktion mehr in
der Software ausgeldst wird ( Button betatigt usw. ) unterbricht der Sender
automatisch die Verbindung zur Software und stellt das senden ab.

Bei erneuter Aktion in der Software bekommt man dann folgende Meldung

Fehler Senﬂker E|

@ Timeout Yerbindung

24



¥ POCSAG Testsender 1.03 @ 2014

Senden | Einstelungen ARYIEIh | Testfunktionen

Abigleich Baudrate

1200 Baud

Konstante ; 13278

| ~Abgleich Frequenz

0.0 Mhz

Konstante : 114.30869

saten | | | Starten - | [oooonr -
u -\lerb-unaen it : COMI‘F 36400,M0, 8,1, NOHANDSHAKE I \ \11:37:13 12.05.2014
'
1 2 3 4 5 6 7

1. Button Starten
Abgleich Baudrate starten/stoppen
2.Button +
Baudrate erh6hen
3. Button -
Baudrate verringern
4. Button Starten

Abgleich Frequenz starten/stoppen

25



5. Button +

Frequenz erhdhen

6. Button —

Frequenz verringern

7. Faktor

Faktor um wie viel sich der Wert der Konstante andert

Software Register Testfunktionen

1 2 4
t
2 poCsAq Testsender .05 © 2014 =
Senden Einste\lungeni Abgleich| Testfunktionen ]
Test -Ric - Senden 1 Test-SIa70 k
Ric - fdresse Fupktion Status START—U#Frequenz
121 Al - ] [ 5000000  Hz
Inteqvall 1 e
R8: HS DIV
Sekunden =] F XTAL:
R10
R11:
Ri2

Starten

Starten

T

Verbunden mit: COM3 334000, 8.1, NO HI{NDSHAKE

1052 20052014

l

3

(6]
»

26



1. Intervall
Zeitintervall alle wie viel Sekunden der Testric gesendet wird Eingabe 1-999 sec.
2. Auswahl Unterric der gesendet wird (A-D)
3. Button Starten
Testric senden starten
4.Eingabefeld Start UP Frequenz SI570
5.Button SI570 Test starten

6.Button F_XTAL (bernehmen. Errechnete Konstante F_XTAL in Sendemodul
Ubernehmen

Beispiel Telegramm senden

Alle Werte im Register SENDEN eintragen. Beispiel:

¥ POCSAG Testsender 1.03 & 2014
Senden I Einstellungen } Abpleich ] Tesffunktionen }

Pocsag - Senden | ~Ric- Liste

Ric - Adresse Funktion Wehrfachaussendung Ric-Adresee IBeschrewbung
W m |37 17345 Musterstact
Madus Verzgerung

Jm W Sekunden

Sendetext

J Testnachricht Pocsag Testsender mit Bascom AVR / Arduing MANO

Senden Meuer Eintrag [schen

I! | erbunden it COM14 38400, &1, NO HANDSHAKE 121050 29.03.2014

Button Senden betatigen.

27



Es offnet sich folgendes Fenster.

kanal 55 OB
Kanalraster: 20 kHz
Eaudrate: 1200
Imrvertiert Mein

Hic Adresse: 12345
Funktion: A
Text Ja

Anzahl SEHdur%en: ]
Anzahl Codewdrter: 0

Codewdrter Obertragen: 0

Wartezelt

] Abbruch

Hier kann man noch einmal alle Angaben Uberprifen. Beim Betatigen des
Button OK beginnt der Sendevorgang. Zuerst werden alle Daten vom PC
zum Sender Ubertragen. Erfolgt das SENDEN leuchtet die grine LED am
Sender.
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Verbindung
Aufsteckboard

Schaltplan

1.Sendemodul

%W H2 Al "
MOUNT-HOLE2S UHOUNT-HOLE28 eMOUNT.HOLEz_a eIHAOUNT-HOLEZB
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2.Aufsteckboard

3mm Gr

MODUL1 2

=
ARDUINO_NBNO2 8
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D10
D11/MOsI
D12/MISO
D13/SCK

A7
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A0

LED1 a
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Verbindung Sendeplatine
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Stuickliste

1.Sendemodul

Cc2

C5

(074

C8

C9

C10

Ci11

C17

C18

C37

D2

D4

IC1

100nF
1InF
2,2pF
2,2pF
1InF
1nF
3,3uF
47pF
47pF
0,01uF
SK24A
ZF3,6

PCA9517

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

X7R-G1206 100N

NPO-G1206 1,0N

NPO-G0805 2,2P

NPO-G0805 2,2P

NPO-G1206 1,0N

NPO-G1206 1,0N

SMD TAN.3,3/16

NPO-G0805 47P

NPO-G0805 47P

X7R-G1206 10N

SK 24A SMD

SMD ZF 3,6

PCA 9517 D
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IC8

IC2

LT1763-3.3

SI570LVDS 10-215MHZ

Stiftleiste

L3

L4

LED1

R1

R2

R3

R4

R7

R8

R9

R10

R11

R12

R13

R14

R15

R16

R17

R18

R19

220nH
10nH
Optional
470
10k
10k
10k
10k
100
100
0
nicht bestuickt
nicht bestuickt
0
82
56
100

nicht bestlckt

10k

Reichelt

Funkamateur

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

LT 1763 CS8-3.3

MPE 087-1-010

L-1008AS 220N

L-1008AS 10N

SMD-LED 1206K GE

SMD 1/4W 470

SMD 1/4W 10K

SMD 1/4W 10K

SMD 1/4W 10K

SMD 1/4W 10K

SMD 1/4W 100

SMD-0805 100

SMD 1/4W 0,0

SMD 1/4W 0,0

SMD-0805 82,0

SMD-0805 56,0

SMD-0805 100

SMD 1/4W 0,0

SMD 1/4W 10K
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R20 82
R21 120
R22 470
R23 100
Gehéuse

4. Aufsteckboard

LED1 3mm Griin

LED4 3mm Gelb

MODUL1 ARDUINO_NANO3
R1 470
R2 470
Buchsenleiste
Buchsenleiste
Buchsenleiste
Buchsenleiste

Buchsenleiste

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Amazon

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

Reichelt

SMD-0805 82,0

SMD 1/4W 120

SMD 1/4W 470

SMD 1/4W 100

TEKO P1

LED 3MM ST GE

LED 3MM ST GN

1AW 470

1AW 470

BL 1X10G8 2,54

BL 1X10G8 2,54

BL 1X10G8 2,54

BL 1X10G8 2,54

BL 1X10G8 2,54
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5. Warenkorb Reichelt

BL 1X10G8 2,54
SMD ZF 3,6
SMD-
LED1206KGE
1/4W 470

LED 3MM ST GE
LED 3MM ST GN
LT 1763 CS8-3.3
PCA 9517 D
SMD-0805 82,0
SMD 1/4W 0,0
SMD 1/4W 1,0K
SMD 1/4W 10K
SMD 1/4W 100
SMD 1/4W 120
SMD 1/4W 15K
SMD 1/4W 470
L-1008AS 10N
L-1008AS 220N
SMD TAN.3,3/16
NPO-G1206 1,0N
X7R-G1206 100N
X7R-G1206 10N
NPO-GO0805 2,2P
NPO-G1206 47P
SK 24A SMD
MPE 087-1-010
BFS 17 SMD
TEKO P1
SMD-0805 56,0
SMD-0805 100

[
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6. Warenkorb BOX73

SI570-L1 1
7. Amazon
Arduino Nano V3 1

http:/Mmww.amazon.de/gp/product/BOOD84UN9S/ref=ox s c_ac
t title 1?ie=UTF8&psc=1&smid=A3MGON098C51P8
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Layout Sendeplatine TOP
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Layout Sendeplatine BOTTON
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Layout Aufsteckplatine BOTTON
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Layout Aufsteckplatine TOP
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Aufgetretene Fehler

SI570 meldet sich nicht

Nach langem hin und her und Uberpriifung der Senderplatine stellte sich
heraus das es an einer schlechten Létstelle des IC's PCA9517 lag. Dieses
IC ist ein Pegelwandler fur den 12C Bus. Er macht die Wandlung von der
5Volt Seite auf die 3,3Volt Seite.

Firmware lasst sich nicht Ubertragen
Inhalt der Output.txt Uberpruft
avrdude.exe: stk500_getsync(): not in sync: resp=0x00

Dieser Fehler kann sehr viele Ursachen haben. Kommt dieser Fehler
beim erstmaligen bespielen der Firmware kann es eine falsch
ausgewahlte Schnittstelle sein.

Genau so kann es sein das der besorgte Arduino kein Bootloader geflasht
hat. Das kann passieren wenn man die Teile aus China bestellt.

Kurz und knapp bedeutet der Fehler das AVRDUDE keine Verbindung
zum Arduino aufbauen kann.

Sender wurde nicht gefunden

Wenn die Firmware auf den Arduino bespielt wurde und es kommt dieser
Fehler kann es daran liegen das beim bespielen des FTDI Chip etwas
schief gelaufen ist und das Hackchen DTR invertiert nicht gesetzt ist. Das
Arduino Board hat von Haus aus eine Verbindung von dem FTDI Chip
DTR zum Reset Pin des ATMEGA328. Offnet man nun die serielle
Schnittstelle &ndert sich der Signalpegel am DTR Pin das hat zur Folge
das ein Reset am ATMEGA328 ausgelost wird. Aus diesem Grunde muss
man auch den Hacken in MPROG setzen. Ansonsten wird jedes mal beim
Offnen der seriellen Schnittstelle ein Reset ausgelodst
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