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@TETRAcontmI Software

TETRA Messsystem Uber PC

= HRT/MRT an Laptop
* Logging von CSV Dateien
» BestServer und Nachbarzellen (Motorola)

= GPS Position aus Funkgerat 13
= [ntervall ca. 5-15 Sekunden 13
= Keine Live-Darstellung 13
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7
/TETRAcontrol TNM Software

TETRA/GSM Messlésung

» HRT/MRT an Laptop/Tablet

* Logging von CSV Dateien

» BestServer und Nachbarzellen (Motorola)
* Werden in eigene Logfiles geschrieben

= GPS Position aus PC oder externem
Empfanger

= |ntervall ca. 5-15 Sekunden, CLF Format

= Live-Darstellung in Karte und Ubersicht










@TETRAcontmI PMX

Stationare und mobile Messdatenerfassung

= RSS| von BestServer und Nachbarzellen
= CSV Logging auf SD Karte

» GPS Position aus Funkgerat

» Weitergabe auch per Netzwerk

=  Auswertung von SDS und Callout
= Monitoring der Alarmsicherheit
» Laufzeitmessungen

= PE| weiterhin nutzbar




ﬁTETRAcontroI UBX

Mobile TETRA Messlosung

= RSSI von BestServer und
Nachbarzellen

= (CSV Logging auf SD Karte

= Live-Ubertragung an Zentrale tber
LTE Modul (optional)

= GPS Uber Navi, Funkgerat oder
dediziertem GPS-Modul far
hochste Genauigkeit

= Live Anzeige Uber Navi oder
Tablet App




ﬁTETRAcontrol UBX

Live-Darstellung Uber Tablet-App

* App Messdaten-Darstellung

» Zusatzoption
= Klarnamen der Basis

» Entfernung zur Basis



Darstellung der Messdaten

Konverter : o
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Darstellung der Messdaten
Online"Web-Dienst mit gemittelten Daten -» :

= Aufteilung in 250x250m O
uadrate -
Q O

» Gewichtung nach Alter

@

» Fortlaufende Aktualisierung
maoglich

= Messdaten aus UBX (LTE) .
automatisch.aktualisiert ()

» Eigene CSV Daten (manueller
Upload) maglich




Darstellung der Mes

Online Web-Dienst mit g

Aufteilung in 250x250m 8872

Quadrate

OCHSTADT
HU Alter Rlckinger Weg Telekom

Gewichtung nach Alter

Fortlaufende Aktualisierung
maoglich

Messdaten aus UBX (LTE)
automatisch aktualisiert

Eigene CSV Daten (manueller
Upload) moglich




DMO Reichweitenmessung
TETRAcontrol DMO-Monitor

= Moglichkeiten und Grenzen des Direct Modes praxisnah testen

= Reichweitenmessungen in verschiedenen Umgebungen durchfihren
= Optimale Standorte fur die Kommunikation finden

= Standorte fur Repeater ermitteln

= Auswirkungen unterschiedlicher Antennenkonfigurationen ermitteln
= Gebaudefunk Abdeckungen ermitteln

= Funklocher” erkennen

= Dokumentation der Messungen und Kartendarstellung




DMO Reichweitenmessung

TETRAcontrol DMO-Monitor: auf einen Blick erkennen...

Aktuelle GPS-Position

Letztes empfangenes Datenpaket
» Zeitpunkt des nachsten Pakets

= Anzahl der empfangen Pakete

* Anzahl der verlorenen Pakete

= Aktuelle Entfernung zum Sender

= Entfernung bei Empfang des
letzten Pakets

= Maximal erreichte Entfernung

= Status von Repeater und Gateway




DMO Reichweitenmessung

Erstellung einer KML Datei zur Kartendarstellung

= Alle Messpunkte
= Zeitstempel

= Entfernung zum Sender
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