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Das vorliegende Dokument enthélt eine Beschreibung der Hardware-Schnittstellen zum Pager RC-44
(P8GR) TETRA und der Home-Station PHS-1.

..........

2 3

J

Abbildung 1  Externe Schnittstellen des P8GR

Anschluss fir externe Antenne

Anschluss fir Home-Station

Magnetsensor

Alw | Nk

Micro-USB-Anschluss

- Batterieanschluss (hinter dem Gerat)

- Smartcard-Anschluss (hinter dem Gerat)
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Abbildung 2  Externe Schnittstellen der Home-Station PHS-1

1 Antennenanschluss
2 Datenanschluss
3 SMA-Anschluss/Antennenanschluss
4 Manueller Ein-Aus-Schalter fur USB-Alarmgerat
5 Magnet zur Home-Station-Erkennung
6 USB A — Steckdose fur USB-Alarmgerat
7 Micro-USB-Lade- und Datenanschluss
8 Relais-Anschluss flir externes Alarmgerat
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Der P8GR verfugt Uber folgende externe Schnittstellen:

- Schnittstelle fiir die Stromversorgung (Batterieschnittstelle)
- Micro-USB-Anschluss

- Anschluss fur externe Antenne

- Anschluss fir Home-Station

- Magnetsensor

- Smartcard-Schnittstelle

2.1 Netzteil-Schnittstelle

Der P8GR wird Uber eine externe VBAT-Batterie (3,7 V Nennspannung) versorgt.
Der Batterieversorgungspol vom Anschluss ist in nachstehender Tabelle beschrieben.

Abbildung 3  Batterieanschluss

1 Batterieanschluss — Stift 1 bis 4 von oben nach unten
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1 VBAT in

3,6

Batterie-Pluspol: min. 3 V, max. 5,1V

2 BSI in

Batteriegrof3enanzeige, BSI-Widerstand
befindet sich in der Batterie.

Die Standardbatterie verflgt Gber einen
Widerstand von 174 kOhm (1 %) und die
Batterie mit hoher Kapazitat tber einen
Widerstand von 47 kOhm (1%) zu GND.

3 BTEMP in

Batterietemperaturanzeige

Das Telefon verfiigt tGber einen
100k-Pullup-Widerstand (+-5 %)

Der Akku verfugt Uber einen
NTV-Pulldown-Widerstand.

47Kk +- 5% + 25 C, B = 4050 +-5 %

GND -
Masse

GND - Masse

2.2 Micro-USB-Anschluss

I I

12345
Micro-B

Abbildung 4 Micro-USB-Anschlussstiftbelegung

VBUS

ul IS w N =
O
T

GND - Masse
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2.3 Anschluss fur Home-Station

Batterie - Seite

PS5 P3 P1
P& P2

g / / / \ oiply - et

P11 P

Abbildung 5 Home-Station-Anschlussstiftbelegung

P1 ID Home-Station-1D
P2 I2C_DATA I°C Data (reserviert)
P3 I2C_CLK I°C CLK (reserviert)
P4 E/A E/A

P5 E/A E/A

P6 GND - Masse GND - Masse
pP7 GND - Masse GND - Masse
P8 GND - Masse GND - Masse
P9 D- USB D-

P10 D+ USB D+

P11 GND - Masse GND - Masse
P12 VBUS VBUS +5 VDC-Eingang

P8GR RC 44 TETRA PAGER

PS11539ADEAAOQ1

Das vorliegende Dokument und die darin enthaltenen Inhalte sind Eigentum von Airbus DS SAS; eine Vervielfaltigung und Weitergabe ohne Genehmigung ist untersagt 11/18



2.4 Antennenanschluss

Der P8GR verflgt Uber den externen Antennenanschluss X1200 von IMS Connector Systems,
Artikelnummer 5094.99.0030.003.

Abbildung 6 Antennenanschluss

2.5 Magnetsensor

Der P8GR verfluigt Uber einen Hallsensor zur Erkennung der Entfernung von der Home-Station.
Nachdem der Magnet erkannt wurde, wird vom Pager die Verbindung zur Home-Station aktiviert.
Der Sensor befindet sich rechts neben dem Anschluss der Home-Station (rechte Seite).

2.6 Smartcard

Der Stromanschluss des Smartcard-Lesegerates ist denjenigen auf anderen Airbus DS TETRA-
Produkten sehr &hnlich.

Die Steuerlogik der Smartcard-Schnittstelle und UART ist in den Hauptprozessor des P8GR integriert.
Das Spannungsniveau der Smartcard Schnittstellenlogik liegt bei 1,8 V. Die Smartcard-Schnittstelle
lasst sich fur 3V-Smartcards programmieren. 5-V-Smartcards werden hingegen nicht unterstitzt.
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Einbaublock fiir dem Smartcard Trager,
nicht mit demDeckel verbunden.

Abbildung 7 Smartcard

GND

CLK DATA

RST Dangle

VSIM GND
GND

VSIM

RST

CLK

Nicht verwendet

Nicht verbunden

GND - Masse

Aufhangung

DATEN

GND, GERAT

Montage-Pad

© | 0| Nl | DWW |IN]|PF

GND, GERAT

Montage-Pad
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3.1 Allgemeines

Die Hardware des Home-Station PHS-1 besteht aus folgenden Komponenten:

- Hauptplatine

- Mechanik

- Pager-Anschluss

- Ein-Aus-Schalter fir USB-Gerat (Lampe)
- Micro-USB

- Opto-Relais

- Externe Antenne

- USB 2.0-Anschluss Typ A

Das Basisband der Pager-Home-Station besteht aus einer digitalen Logik und analogen Komponenten
sowie einigen ESD- und EMI-Filtern.

3.2 Hauptfunktionen

Die Hauptfunktionen der Home-Station sind nachstehend aufgefiihrt:

- Aufladen des Pagers

- Programmieren von Parametern

- Steuerung der externen Geréate Uber das Relais

- Bereitstellung einer externen USB-Schnittstelle (USB-Lampe)

- Bereitstellung einer optimierten Antennenleistung fir Innenraume

- Schutz vor Kursschluss (Minzen) an Pager-Versorgungsanschluss

3.3 Externe Schnittstellen

Die Home-Station PHS-1 verfiigt Gber folgende externe Schnittstellen:

- Pager-Anschluss

- Seitlicher Micro-USB-Anschluss
- Anschluss firr externe Antenne
- Opto-Relais-Anschluss

- Anschluss fiur USB-Alarmgerat
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3.3.1 Pager-Anschluss

Die Home-Station ist mit einem 12-poligen Anschluss fur das Pager-Gerat versehen. Der Pager
aktiviert die Signale, nachdem die Home-Station erkannt wurde.

/_

X108
['ll'll'll'll'll'll'l annnn

N7/ 1NN
Sz

RN

Abbildung 8 Home-Station-Anschlussstiftbelegung

Stift

Nummer

Hinweise

6 ID Home-Station-1D
5 I2C_DATA I°C Data (reserviert)
4 I2C_CLK I°C CLK (reserviert)
3 E/A E/A — Licht

2 E/A E/A — Opto-Relais
1 GND - Masse GND - Masse
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6 GND - Masse GND - Masse

5 GND - Masse GND - Masse

4 D- USB D-

3 D+ USB D+

2 GND - Masse GND - Masse

1 VBUS VBUS +5 VDC-Eingang

Die Home-Station ist mit einem ET-Schalter zum Einschalten der +5 V-Leitung zum Pager-Anschluss
versehen. Dies dient dem Schutz vor Kurzschlissen im Innenbereich (z. B. durch Miinzen oder
Schlisseln auf den Anschliissen).

Die Home-Station verfuigt tber einen Micro-USB-Anschluss fir die Stromaufnahme.
Diese Schnittstelle lasst sich auch zur Programmierung an einen PC anschlieRen.

Die Home-Station verbraucht nur sehr wenig Strom. Die Leistung wird grof3tenteils zum Laden
des Endgerats an den Pager-Anschluss geleitet. Der Ladestrom wird auf 2 A abgesichert.

Es gibt einen Opto-Relais-Ausgang fur externe Lasten. Die Strom in der Relaissteuerung
wird durch eine 1,0-A-Sicherung gesichert. Die maximale Ladespannung betragt 30 VDC.

—1 ]

Fin. 1 Last
Pin. 2 Stromversorgung Max

Opto - Relais -
Anschluss +30Vvdc / 1000mA

L

Abbildung 9 Diagramm des Opto-Relais-Anschlusses
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Die Home-Station verfugt Uber USB 2.0-Buchsen des Typs A flr ein USB-Alarmgerat.

Fur USB-Alarmgeréate (z. B. USB-Licht) verfiigt die Home-Station tiber einen E/A- oder
radargesteuerten ET-Schalter. Der Ausgang verfiigt Giber einen Spannungsbereich PTT-Widerstand
und einen internen ES-Schutz. Die maximale Ausgangsleistung betragt 100 mA bei +5 VDC und
220 mA bei Kurzschluss.

Die Home-Station verfugt tiber einen externen SMA-F-Antennenanschluss. Das Antennenkabel
verlauft vom Pager-Anschluss direkt zur externen Antenne,

Druckknopfgesteuerte Anschliisse fir USB-Alarmanschluss, falls der durch den angeschlossenen
Pager ausgeldste Alarm die aktive Ausgangsleistung nicht erzwingt.
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